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Вчера Сегодня Завтра Перспективы

Брылёв Игорь
основатель проекта 



OPEN SOURCE
прекрасен



OPEN SOURCE
разнообразен



OPEN SOURCE
HARDWARE

OPEN
SOURCE

OPEN SOURCE
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Курируемый список по Open Robotics
robossembler.org/docs/technologies/open-source-robots-and-tools



ПРОБЛЕМЫ
OPEN SOURCE
HARDWARE



РЕШЕНИЯ
OPEN SOURCE
HARDWARE



СРЕДСТВА
ПРОИЗВОДСТВА



В софте тоже есть средства производства







Доступность средств производства







Намоточный станок для сервоприводов 
forge.robossembler.org/robossembler/wirewinder 



Намоточный станок для сервоприводов 
forge.robossembler.org/robossembler/wirewinder 



Контроллер сервопривода 
forge.robossembler.org/robossembler/servo 



Прецессирующий печатный редуктор 
forge.robossembler.org/robossembler/servo 



Сервопривод





Ключевая проблема
Высокий порог входа (и доверия)



Имитационное обучение
как драйвер Open Data



Robossembler Teleoperation Library
forge.robossembler.org/robossembler/rbs-teleop



Robossembler Teleoperation Library
forge.robossembler.org/robossembler/rbs-teleop



Robossembler Teleoperation Library
forge.robossembler.org/robossembler/rbs-teleop



Кастомные устройства телеуправления



Веб-сервис для машинного обучения
forge.robossembler.org/robossembler/rbs-teleop



СРЕДСТВА
РАЗРАБОТКИ



Три ключевых домена в проектировании роботов

CAD                             EDA                                  IDE



В CAD всё плохо



По-прежнему отстаёт и не пользуется спросом
freecad.org



Попытка коммерциализации со стороны Onsdel
Компания не нашла product fit 



Продвижение через интересные аддоны
github.com/drfenixion/freecad.robotcad



Продвижение через интересные аддоны
osh-autodoc.org



Новое сбоку - Генеративный дизайн
Изделие как Код

CadQuery



На пути к стандарту индустрии
kicad.org



Крупнейшие Manufacturing as a Service платформы
бенефициары Open Hardware & EDA 



ИНФРА
СТРУКТУРА





Git как контроль версий общего назначения
в том числе железа (в бинарных форматах)



Переход на текстовые исходники
в форме S-выражений



Переход на текстовые исходники
большое подспорье для CI/CD и управления конфигурацией



Управление жизненным циклом в инженерии



CI/CD конвейер
для электроники



CI/CD конвейер
для исходников роботов



CI/CD для печатных плат
github.com/INTI-CMNB/KiBot



Robossembler Framework
Управление жизненным циклом разработки навыков роботов

forge.robossembler.org/robossembler/runtime



СТАНДАРТЫ



Robot Operating System
попытка стандартизации





Форматы файлов для симуляции
вендоры делают поддержку





Стандарт публикации инженерных моделей
на базе пакетного менеджера общего назначения

robossembler.org/docs/information/cfs-models-pub-in-nix



Стандарт публикации инженерных моделей
на базе пакетного менеджера общего назначения

robossembler.org/docs/information/cfs-models-pub-in-nix



Классические vendor-lock                           Open Source Robotics



ROS Meetup 2020-2025
Ежегодные митапы при поддержке Сбера

@rosrussia



Веб-сайт
robossembler.org

Git
forge.robossembler.org

Брылёв Игорь
movefasta@robossembler.org
tg: @brylev

OPEN SOURCE
ROBOTICS

http://robossembler.org
mailto:movefasta@robossembler.org

